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'^^oilHj:£^^^^ ROULANTS SUPERPOSES PERMETTANT UNE TRANSLATION LONGITUD.NALE 



Vn invention conceme un ensemble de tapis roulants de 
;S,e"!fn i?r P.°"f*6reux, T1, T2, T3. Tn, superposes 
Sr^o^rSi^ « ^l^s armatures 8 roulant 

fvi-rif -^'"f ® ossature 1. En se ddplacant 

tar par rapport aux autres on peut alimen- 

ter k partir dun poste Pi, autant de points que I'on veut. 
par exemple des wagons P2. P3, P4 etc. 

Le dispositif selon I'invention pennet le stockage de tous 
pondereux, ordures menag6res tribes, etc. 
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On connait depuis longtemps des tapis roulants destines 
au transport de certains materiaux en vrac, materiaux pouvant 
etre pul verulents, granuieux ou meme en morceaux de tailles di- 
verses. Ces tapis peuvent etre employes pour le stockage de ma- 
5 teriaux ainsi que pour le chargement de rames de wagons sur voie 
ferree , sur voie fluviale, de peniches, d'une part installes en 
suspension au-dessus des vehicules k changer, d'autre part, au 
sol par un mecanisme intermcdiaire (exemple : sauterelle de char- 
gement). Cependant, les tapis roulants de ce type sont pratique- 
10 ment limites dans leur longueur du fait qu'a partir d'environ 
50 metres la realisation pratique de ces tapis roulants est ex- 
tremeraent difficile et necessite a chaque fois une etudes complete 
ainsi qu'une realisation particuliere ne permettant done pas 
Temploi d'une construction standardisee.De plus, et jusqu'a 
15 present, il etait difficile, sinon pratiquement impossible, d'u- 
tiliser des tapis roulants sur des longeurs variables car il 
fallatt alors realiser une construction particuliere necessitant 
une etude complete et bien souvent conduisant a un emploi diffi- 
cile, de toute fafon tres onereux. 
20 Or, dans bien des cas et en particulier lors du transport 

pour le stockage ou le destockage de certaines matieres pulve- 
rulentes, granuleuses ou en morceaux, de prix unitaire tres 
faible, on est amene a employer des moyens tres couteux car on 
ne dispose pas actuellement de materiel adapte. De plus Temploi 
25 de vehicules speciaux de travaux publics est dans tous les cas 
difficile et onereux. 

La presente invention remedie a cet inconvenient en creant 
une installation de tapis roulants disposes les uns au-dessus des 
autres et pouvant coulisser les uns par rapport aux autres a 
30 partir d'un meme point jusqu'a une distance qui est sensiblement 
la somme des longueurs des tapis roulants, et ce,d*un cote ou de 
Tautre du point considere. 

Conformement a Tinvention, Tinstallation comprend une 
structure exterieure constitute par deux elements paralleles ver- 
35 ticaux suffisament espaces sur lesquels sont disposes, a des 

hauteurs differentes, mais en rapport avec la hauteur de chacun 
des tapis roulants, de rails de guidage de suspension et de prise 
d*energie, chaque tapis roulant etant constitue par une armature 
centrale sur laquelle sont fixes les supports transversaux di- 
40 riges vers le haut et le bas et permettant la mise en place 
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des rouleaux de guidage des brins superieur et inferieur de chaque 
tapis, de plus cette armature supporte a ses extremites des cy- 
lindres moteurs de chaque tapis, les moteurs d'entrainement de 
ces cylindres, et le groupe moteur permettant la translation de 
chaque tapis. 

Suivant une autre caracteristique de Tinvention, I'arma- 
ture pour chaque tapis est constituee par un element longitudinal 
portant, de place en place, des bras superieurs supportant des 
elements munis de paliers pour des axes sur lesquels tournent 
les rouleaux de guidage des brins superieurs du tapis. I'element 
central portant egalement des paliers pour les arbres d'entraine- 
ment des cylindres moteurs du tapis sans fin, les bras inferieurs 
solidaires de I'element central portant, eux. des paliers pour les 
rouleaux de tension et de protection du brin inferieur du tapis 
et des galets disposes horizontalement et servant de guidage la- 
teral du tapis tandis qu'il est prevu egalement des arbres ent- 
ralnes imperativement aux extremites desquels sont monies des 
galets roulant sur les rails de guidage et de support solidaires 
de la structure exterieurc puis des arbres entralnes imperativement 
portent a leur cxtremite des pignons cooperant avec des cremail- 
leres portees par d'autres rails horizontaux solidaires de la 
structure. 

Diverses autres caracteristiques de I'invention ressortent 
d'ailleurs de la description detaillee qui suit. 

Une forme de realisation de rinvention est representee. 
4 titre d'exemple, au dessin annexe. 

La fig.l est un schema montrant une installation de 
trois tapis roulants pouvant avoir une translation hongitudinale 
entre eux. 

La fig.l A est une variante de la realisation de la fig. 1. 

La fig. 2 est une elevation laterale, i plus grande echclle, 
d 'un element principal d'un tapis roulant. 

La fig. 3 est une coupe transversale, a grande 6chelle, 
d'un des tapis roulants montes sur I'ossature generale. 

Comme on peut le voir a la fig. 1, Tinstallation de 
tapis roulants pour avoir une translation longitudinale entre eux 
est constituee essentiellement par une ossature 1 r^alisee 
par exemple. par deux batis 2. 3 (fig. 3). batis verticaux disposes 
4 une certaine distance I'un de Tautre et qui portent pour chaque 
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tapis roulant, d'une part, des supports longitudinaux 4 maintenant 
a la partie superieure une cremaillere 5, d'autre part, deux 
rails 6 servent au guidage d'un element qui sera decrit plus loin 
On trouvent egalement un rail 7 conducteur du courant electrique 
et dont le role sera egalement explique plus loin. 

Le tapis roulant proprement dit est constitue par une ar- 
mature rigide 8 disposee longitudinalement et qui porte de place 
en place des batis transversaux 9, 10. L'element longitudinal 8 
porte a ses extremites 8a, 8b des arbres 11, 12 sur lesquels sont 
montes des cylindres 13, 14 autour desquels passe une bande sans 
fm 15. Sur l'element 8 est raonte pres de rextremite 8a un groupe 
moto-reducteur 16 qui, par I'intermediaire d'un engrenage 17 et 
d'un arbre 18, transmet le mouvement du moteur 16 au cylindre 13 
De meme, un moteur 19 est monte sur I'extremite 8!i de l'element 8, 
ce moteur 19 entralnant a I'aide d'un reducteur un engrenage 20 
par I'intermediaire d'un arbre 21, le mouvement etant ensuite 
retransmis par tous moyens convenables tels qu'une courroie 22 
au cylindre 12 ( fig. 2). L'element 8 porte des supports alignes 
transversalement 23 dans lesquels reposent des paliers d'un arbre 
24 maintenant a ses extremites des pignons 25 destines i cooperer 
avec les cremailleres 5 portees par les rails 4. L'arbre 24 est 
entratne i I'aide d'un moteur 26 qui, par I'intermediaire d'un 
arbre court 26a., transmet le mouvement de rotation a un engrenage 
27 pouvant Stre reducteur. 11 est a noter que le mouvement de ro- 
tation de l'arbre 24 peut etre inverse a volonte de fa^on a pou- 
yoir faire coulisser I'ensemble decrit aux fig. 2 et 3, c'est-a- 
dire le tapis roulant considere 15, soit dans le sens de la fleche 
fi (fig. I), soit dans le sens de la fleche fz (fig.l). 

L'element longitudinal 8 porte, comme cela etait deja 
mentiohne, des elements transversaux 9, 10 realises de la fa^on 
suivante : 

L'element 9 est constitue par un berceau 26 supportant, 
par I'intermediaire de paliers, des axes 27, 28, 29 sur lesquels 
sent montes des rouleaux 30, 31, 32 formant appui pour le brih 
superieur de la bande 15 en constituant. comme cela est visible 
a la fig. 3, une auge continue destinee a recevoir des produits 
i transporter. 

L'element inferieur 10 est constitue par deux bras 33, 
34 qui portent a leur extremite chacun une chape 33a. dans 
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lesquels sont monies des galets 35, 36 disposes horizontalement 
et prenant appui contre les parois 2, 3 de la structure general. 

Comme il a deja ete dit ci-dessus il est prevu d'avoir 
plusieurs elements 10 de meme qu'il est possible d'avoir plusieurs 
elements 9 repartis le long de I'element horizontal principal 8 
afin d'assurer. d*une part, un bon guidage de la partie superieure 
du tapis 115, mais egalement un bon guidage de I'ensemble mobile. 
Finalement, les bras 33, 34 portent a leur partie inferieure un 
berceau 367 destine a recevoir des paliers pour un axe 38 autour 
duquel tourne un rouleau 39 dont la longueur est egale a la lar- 
geur du tapis 15 et qui permet ainsi de supporter la zone de 
retour du tapis 15 afin qu'elle soit, d'une part, suffisament 
tendue et que. d'autre part, elle ne risque pas. par un balancement, 
de s'user contre des pieces fixes. 

L'alimentation des moteur 16, 19 et 25 se fait au moyen 
'd'un trolley 41 cooperant avec le rail conducteur 7, ce trolley 
41 etant relie par un cSble 42 i une boite de distribution per- 
mettant ralimentation simultanee ou separee des trois moteurs 
electriques mentionnes ci-dessus ainsi que de certains elements 
de contrdle et de securite du tapis roulant qui ne font pas partie 
integrante de la presente invention. 

L'ensemble des tapis roulants represente au dessin 
fonctionne de la fa9on suivante. 

Lorsque partant d'un poste PI (fig. 1) un materiau 
quelconque doit etre transporte rapidement et avec securite 
vers un poste de reception P2 (fig.l), on place d'abord le tapis 
roulant Tl sous le poste PI puis on deplace le tapis T2, au mo- 
yen de son moteur 26, c'est-a-dire au moyen des pignons 25, fixes 
aux extremites de I'arbre 24, le long des cremailleres 5 cor- 
respondante dans ie sens de la fleche F| (fig. 1). Lorsque le 
tapis T2 est sensiblement dans la position representee a cette 
figure, c*est-a-dire que I'extremite du tapis Tl permet de 
deverser le produit a transporter sur le tapis T2, celui-ci est 
arrSte. On procdde de la m6me fa^on pour le tapis T3 qui doit se 
trouver pratiquement dans une position telle qu'il permet de 
divcrser le materiaux au poste P2. On pcut ainsi tres rapidement 
transporter le materiau de PI a P2. 

On peut aussi, comme cela est represente 4 la fig.l A , 
i partir du poste PI disposer les tapis Tl, T2, T3 soit i droite 
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de PI, soit a gauche dans la zone TA ce qui permet, a ce moment, 
de charger par exemple des wagons P2, P3, P4. P5, P6 a droite du 
poste PI puis PA, PB, PC, PE, PF a gauche du poste PI. 
Aussi avec trois tapis coulissants de 50 m, on peut 

5 obtenir une distribution sur 300 m de long. Bien entendu, le sens 
de rotation des tapis Tl, T2, T3 est inverse suivant que Ton 
travaille dans la zone T ou TA 

Bien que cela n'ait pas ete exptique les moteur d'en- 
trainement des tapis Tl, T2, T3, c*est -a-dire les moteur 16 et 

10 19, peuvent etre a vitesse variable ou comporter entre eux, et 
la prise de force entrainant leurs cylindre 13, 14, des boltes 
de Vitesse permettant ainsi de faire varier la vitesse de depla- 
cement des bandes sans fin 15. 

Le moteur d'entralnement de rotation des tapis T , T2, 

15 T3, tel que le moteur 16, peuvent etre a vitesse variable mais doivent 
par I'intermediaire d'une commande, pouvoir tourner, soit dans un 
sens, soit dans Tautre sens, ce qui permet la distribution de 
part et d'autre du point d'alimentation PI. 

La structure generate designee par la reference 1 est, 

20 en general, constitute par des murs en beton ou autres ou des 
structures metalliques, mais comme bien souvent il est necessaire 
de prevoir le transport horizontal et vertical du produit a ma- 
noeuvrer, cette structure 1 peut etre egalement constituee par les 
parois laterales d*un tunnel ou d'un souterrain. 

25 Bien qu'a la fig. 3 on ait represents trois tapis sans 

fin Tl, T2, T3, il est possible de n'avoir que deux tapis ou plus 
de trois tapis suivant la distance separant normalement le poste 
de prise PI du poste de reception P2. De meme, la larg^ur des 
tapis peut etre variable suivant I'emploi desire. 

30 Selon une variante de realisation, le tapis extreme T3, 

en cas de montage au sol, peut etre couple a une sauterelle, 
montee perpendiculairement au bout de ce tapis, cette sauterelle 
effectuant soit du stockage ou du chargement est disposee sur une 
voie parallele au tapis. Par son propre dcplacement sur sa voie, 

35 elle entralne le tapis T3 dans sa translation, dans Tun ou Tautre 

sens. Le mouvement de cette sauterelle est alors fonction du 
coulissement du tapis. 

L'invention n*est pas limitee a Texemple de realisa- 
tion represente et decrit en detail, car diverses modifications 
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peuvent y etre apportees sans sortir de son cadre, en particulier 
les cylindres 13, 14, de chaque tapis, peuvent etre ou non entral- 
nes imperativement. 
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I- Installation de tapis roulants superposes mobiles 
permettant une translation longitudinale de chaque tapis I'un 
par rapport a F^utre avec inversion de sens de rotation de la 
bande transporteuse. caracterisee en ce qu'elle comprend une 
structure exterieure constituee par deux elements paralleles ver- 
ler.Vf;'^ ^"ff-ament espaces sur lesquels sent d.sposes. a des hau- 
teurs d.fferentes. mais en rapport avec la hauteur de chacun des 
tap.s roulants. de rails de guidage (6) de suspension et de prise 

<=haque tapis roulant etant constitue par une armature 
centrale (8) sur laquelle sont fixes les supports transversaux (126 34) diriees 
vers le haut et vers le bas et permettant la mise en plac^ des 
rouleaux de guidage (30.31.32) des brins superieur et inferieur de chaque 
tap.s.dS) de plus cette armature supporte a ses extremites les cy- 
• ndres moteurs de chaque tapis, les moteurs d'entratnement(16) de 
ces cyl.ndres.(I3) et le groupe moteur (26)permettant la translation de 
chaque tapis. 

2- Installation de tapis roulants superposes suivant 
la revend.cation 1. caracterisee en ce que I'armature (8) pour chaque 
tap.s est constituee par un element longitudinal portant de place 
en place des bras superieurs (26) supportant des elements munis de 
pahers pour des axes (27.28.29) sur lesquels tournent les rouleaux de gui- 
dage (30.31 32) des brins superieurs du tapis. (15) Telement central portant 
egalement des paliers pour les arbres d'entralnement (12) des cylindres 
moteurs du tapis sans fin.(15) les bras inferieurs (33.34)solidaires de 
I element centrale portant. eux. des paliers pour les rouleaux de 
tension (39) et de protection du brin inferieur du tapis et des galets (35.36) 
d.sposes hor.zontalement et servant au guidage lateral du tapis 
tand.s qu'il est prevu egalement des arbres entraines imperati- ' 
vement aux extremites desquels sont montes des galets roulant 
sur les rails de guidage et de support solidaires de la structure 
exteneure puis des arbres (24) entraines imperativement portent a leur 
extrem.te des pignons (25.25a) cooperant avec des cremaiUeres (5) portees par 
d autres rails (4) horizontaux solidaires de la structure (3 2) 

3- Installation de tapis suivant les revendicationi 
1 et 2. caracterisee en ce qu'au moins un moteur electrique (26) muni 
d un reducteur de vitesse coopere avec un pignon renvoi d'angle (27) 
pour transmettre. par I'intermediaire d'un arbre horizontal (24) le 
inouvement aux pignons (25.25a) cooperant avec les cremailleres (5) pour la 
translat.on horizontal de chaque tapis. 
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